Odbiornik identyfikacyjny typ IDO-500A  (firmware vi.16)

433,92MHz
Gtéwne cechy odbiornika IDO-500A

- pamiec¢ do 500 nadajnikéw (pilotéw)

- dowolne sterowanie 4 przekaznikéw w wielu trybach

- podziat na sekcje réznigce sie sposobem pobudzania przekaznikéw

- przekazywanie informacji o zdarzeniach poprzez ztgcze RS232 (wspotpraca z komputerem PC)

- wys$wietlacz LCD informujgcy o dziataniu przekaznika (pozwala to na petng konfiguracje nadajnika bez potrzeby posiadania
komputera)

- funkcja blokady odbiornika (uniemozliwia manipulowanie przy nim osobom niepowotanym)

Odbiornik jest przeznaczony do wspolpracy z nadajnikami i pilotami radiowymi produkcji Gorke Electronic. Odbiornik
akceptuje wytacznie kody zmienne, jednak w celu unikniecia koniecznosci wielokrotnego naciskania pilota przy rozsynchronizowaniu sie
pilotéw, oraz w zwigzku z potrzebg analizy bardzo duzej ilosci informacji, co powodowatoby znaczne wydtuzenie reakcji odbiornika,
pominieto analize zmiennosci kodu. Powoduje to, ze stopien bezpieczenstwa transmisji z pilotéw do odbiornika jest poréwnywalny z
pilotami o indywidualnym kodzie stalym (ponad 268mIn kombinacji)

IDO-500A po zataczeniu zasilania informuje o biezacej wersji oprogramowania i oczekuje na sygnaly od nadajnikow. Istotg
dziatania odbiornika IDO-500A jest mozliwo$¢ zapamietania 500 nadajnikéw i identyfikowania kazdego z nich. Kazdy nadajnik moze
posiada¢ do 15 przyciskéw, i kazdy z tych przyciskdw moze dowolnie sterowac¢ kazdym z 4 przekaznikéw. Oznacza to, ze np. przycisk
1 moze np. zatgczac przekaznik 1 w trybie monostabilnym, przycisk 3 zalgcza¢ przekaznik 4 w trybie chwilowym, a przycisk 2 kasowaé¢
roztacza¢ wszystkie przekazniki.

Po odebraniu sygnatu od nadajnika (pilota), ktéry zostat wczesniej wprowadzony do pamigci, jego numer pojawia sie na
wyswietlaczu, informacja o nadajniku wysytana jest do komputera (poprzez zlacze RS232), a przekazniki podejmuja akcje zaleznag od
ustawien.

Przyktady komunikatéw na wys$wietlaczu:

PI LOT- 002 K1 -co 0znacza pilota 0 numerze 2 i naci$niety przycisk 1
PI LOT- 002 K2/1 -pilot 0 numerze 2, przycisk 2 — pilot nalezy do sekcji 1 (wkgczono podziat na sekcje)
| BAT! - 481 K3/ 2 -pilot 0 numerze 481, przycisk 3, sekcja 2 — SLABA BATERIA

W przypadku odebrania sygnatu od nadajnika nie bedacego wprowadzonego do pamieci, IDO-500A reaguje zmieniajac
symbol w prawym rogu wyséwietlacza. Nie jest natomiast podejmowana zadna akcja przekaznikéw, itp.

Menu

Wejscie do menu odbywa sie przyciskiem '"MENU'.

W wigkszosci przypadkéw wejscie w dang opcje odbywa sig przyciskiem 'Yes' (odpowiednik klawisza ‘ENTER’ w komputerach,
opuszczenie danej opcji przyciskiem 'No' (odpowiednik klawisza ‘ESC’).

Poruszanie po menu odbywa si¢ przy pomocy przyciskéw 1, .

1. Nauka

Stuzy do wprowadzania pilotéw do pamigci. Po naci$nigciu 'Yes' odbiornik oczekuje naci$nigcia pilota, ktéry od razu jest zapamigtywany
i mozna ponownie wprowadzi¢ nastepny pilot. W celu uniknigcia wprowadzenia do pamieci przypadkowych nadajnikéw, podczas nauki
nalezy odtgczy¢ antene. W przypadku braku sygnatu z nadajnika po 10 sek odbiornik wyswietli komunikat o btedzie.

2. Kasowanie
Stuzy do usuwania pilotow z pamieci. Przyciski 1,| stuza do zwiekszania/zmniejszania numeru pilota o 1, przyciski +,- sluza
zwiekszaniu/zmniejszaniu numeru pilota o 10. Gwiazdkg zaznaczono ,zapetnione” miejsce w pamieci.

3. Praca przeka znikow

Stuzy ustawianiu tryboéw pracy przekaznikoéw. Po wejsciu w opcje, wy$wietla sie informacja o pracy przekaznikéw dla pierwszego
klawisza na pilotach. Mozemy dla kazdego klawisza indywidualnie ustawia¢ tryby pracy kazdego przekaznika.
Na wyswietlaczu pojawia sie informacja:

- numer klawisza (KL-1 do KL-F — lub KL1/1-KL7/2 dla wybranego trybu z wieloma sekcjami)

- tryb pracy dla przekaznika P1

- tryb pracy dla przekaznika P2

- tryb pracy dla przekaznika P3

- tryb pracy dla przekaznika P4

Przyciski 1,| stuzg powoduja zmiane aktualnego klawisza.

Po nacisnigciu Yes, mamy mozliwo$¢ zmiany trybu dla przekaznika.

Przyciskami +,- ustawiamy tryby spo$réd dostepnych:

M — tryb monostabilny - przekaznik zostaje zataczony na okreslony czas.

B — tryb bistabilny — przekaznik zostaje przestawiony w stan przeciwny

C — tryb chwilowy — przekaznik tak dtugo jest naciéniety, jak diugo klawisz w pilocie jest przytrzymany

K — tryb monostabilny z kasowaniem. Przekaznik zostaje zataczony na okreslony czas, ale powtérne nacisniecie klawisza w pilocie
powoduje wytaczenie przekaznika

1 - tryb zalgczania (przekaznik zostaje zatgczony i pozostaje w tym stanie)

0 — tryb wytaczania (przekaznik zostaje wytaczony i pozostaje w tym stanie)

_ - tryb oznaczajacy brak jakiejkolwiek akcji na nacisniecie klawisza.

Przyciskami 1,] wybieramy sposréd przekaznikéw 1-4.

Aby zatwierdzi¢ ustawienia wybieramy ‘Yes'.

Rezygnacja ze zmian mozliwa jest po nacisnieciu ‘No’

4. Edycja czasow
Stuzy do ustawiania czasu dziatania przekaznika w trybie monostabilnym (M) i monostabilnym z kasowaniem (K).
Mozliwy zakres od 1 sekund do 8h (00:00:01 - 08:00:00)



5. Wspétpraca z PC.
5.1. IDO-500A-->PC - stuzy do przestania zawartosci pamieci IDO-500 do PC (przy pomocy programu Zgrywus)
5.2. PC-->500A - stuzy do zatadowania pamieci IDO-500A danymi przechowywanymi na komputerze (j/w)

5.3. Synchronizacja zegaréw — stuzy do synchronizacji zegaréw komputera i IDO-500A (j/w).
W tym trybie wybieramy przyciskami 1,| odpowiednig opcje, w programie Zgrywus wchodzimy w odpowiednie tryby i dopiero,
gdy na monitorze wy$wietli sie nam odpowiedni komunikat, naciskamy ‘Yes’ w IDO-500A.

W przypadku, gdy nacisniemy ‘Yes' zanim komputer jest gotowy do odbierania/przyjmowania danych, musimy
odlaczy¢ i zataczy¢ ponownie zasilanie do IDO-500A.

6. Pozostate
6.1. Nauka z wybieraniem - pozwala zaprogramowac pilota pod okreslonym numerem w pamieci.

6.2. Sekcje. Domyslnym trybem dziatania IDO-500A jest obstuga 500 pilotéw, z ktérych kazdy moze posiada¢ do 15
przyciskéw, a kazdy przycisk moze w okre$lony sposéb pobudzaé przekazniki. Jednakze kazdy pilot dziata identycznie. Aby
umozliwi€ rozdzielenie funkcji pilotow wprowadzono podziat na sekcje. W trybie dziatania:

1 sekcja 500 nadajnikéw — kazdy pilot moze posiada¢ do 15 przyciskéw

2 sekcje po 250 nadajnikéw — mozemy zdefiniowa¢ 2 sekcje pilotow réznigce sie dziataniem. W takim przypadku
pierwsza sekcja moze posiadac¢ do 8 przyciskéw, druga do 7. (sekcja 1 to nadajniki o numerach od 1-250, druga od 251-500)

3 sekcje po 125 nadajnikbw — mozemy zdefiniowa¢ 4 sekcje pilotéw réznigcych sie dziataniem. W takim
przypadku pierwsza, druga i trzecia sekcja moga posiada¢ do 4 przyciskéw, a czwarta — 3 przyciski. (sekcja 1 to nadajniki o nr
od 1-125, druga — 126-250, trzecia - 251-375, czwarta - 376-500)

Jezeli dokonalismy wyboru 2 sekcje po 250, lub 4 sekcje po 125, podczas wyswietlania nr nadajnika w przypadku jego
programowania lub kasowania wyswietla sie réwniez jego numer sekcji.
Roéwniez w przypadku odebrania sygnatu od nadajnika wyswietla sie numer sekgji.

W potaczeniu z funkcjg 6.1. nauka z wybieraniem pozwala to dowolnie umieszczaé nadajniki w sekcjach.

6.3. Master pilot — stuzy do wyboru gtéwnego pilota (master pilota), ktéry jako jedyny pozwoli nam odblokowaé¢ przyciski w
IDO-500A po ich zablokowaniu. Domysinie Master Pilotem jest pilot o nr 1.

6.4. Blokada przyciskéw - stuzy do zablokowania klawiatury IDO-500. Po zablokowaniu mozliwe jest jeszcze wchodzenie do
opcji w menu, ale po wyjéciu do ekranu gtéwnego przyciski zostajg zablokowane.

Odblokowanie przyciskow dostepne jest w momencie nacisniecia Master Pilota i przytrzymaniu przyciskéw '+ i '-'
jednoczesnie. Mozliwe jest sprawdzenie czy na pewno uzywamy Master Pilota, gdy wywotamy odblokowanie przyciskéw bez
wczesniejszego ich blokowania.

6.5.Ustawienia domy $lne — w przypadku gdy chcemy przywotaé domys$ine ustawienia czaséw i trybéw dziatania
przekaznikébw mozna wybra¢ przywracanie ustawien domys$inych. Opcja ta NIE kasuje pamieci pilotéw. Obejmuje czasy i
tryby dziatania przekaznikéw i nr Master Pilota. Ustawia réwniez domysiny (ASCII) tryb dziatania portu RS (do wspotpracy z
programem Zgrywus i drukarka szeregowa) i ustawia 1 sekcje po 500 pilotow w trybie sekcje)

6.6.Skasuj pami e¢ - kasuje catg pamige¢ IDO-500A

Kasowanie pamigci jest rowniez dostepne poprzez przytrzymanie jednoczesnie przycisku '+' i 'menu’ podczas dotaczania
IDO-500A do zasilania. Umozliwia to ,0odzyskanie” odbiornika w przypadku zagubienia Master Pilota

6.7.Sposob wysytania zdarze n przez port RS.

Pozwala wybra¢ tryb ASCII (standardowy tryb pracy IDO-500A) i tryb VIRGO (pozwala wspotpracowa¢ z oprogramowaniem
stacji monitorowania rozpoznajgcych protokét VIRGO np. KRONOS). Parametry portu RS: 4800-8-N-1

6.8.Producent - informacja o producencie.

Dane techniczne:

Zasilanie: 12V AC/DC (10-14V) lub 24AC/DC (przestawiane zworg)
Uwaga. Dla napiecia pow. 14V nalezy ustawi¢ zwore na 24V.

Pobor pradu: spoczynkowy max. 40mA, maksymalny 150mA dla 12V

Pojemno$¢ pamigci: 500 pilotow

Obciazalno$¢ wyjsé przekaznikowych: 6A/250V AC, 6A/30V DC

Odbiornik: superheterodynowy, czutos¢ 1.5uV, czestotliwos¢ 433,92MHz

Gniazdo antenowe: BNC 500hm

Listwa zaciskowa: zasilanie - stuzy do podtaczenia przewodéw zasilajgcych

NO C1 NC - wyjscie przekaznika 1
NO C2 NC - wyjécie przekaznika 2
NO C3 NC - wyjécie przekaznika 3
NO C4 NC - wyjscie przekaznika 4

Jako opcja wykonywana jest wersja, w ktérej w odbiorniku montowany jest modut LC (zamiast modutu superheterodynowego)
a jako odbiornik radiowy stuzy wzmacniacz WLC. Wersja ta stosowana jest w sytuacjach gdy odbiornik IDO-500A jest montowany w
miejscach o trudnych warunkach odbioru sygnatéw radiowych (np. wewnatrz konstrukcji stalowych). Pozwala to na umieszczenie
wzmacniacza WLC z anteng w dogodnym miejscu (np. na maszcie) i przestanie sygnatdw do IDO-500A kablem stosowanym w
instalacjach alarmowych (np. 3x2x0,22) na odlegto$¢ do 200m.



