
 1. 

Karta katalogowa, instrukcja obsługi 

Producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji oraz danych technicznych. Zdjęcie produktu może odbiegać od rzeczywistości. 

Opisy urządzeń mają wyłącznie charakter informacyjny. 

RSU-K04 

częstotliwość 433,92 MHz 

kodowanie kod zmienny 

moduł odbiorczy Superreakcja(SR) 

pojemność pamięci 56 klawiszy 

zasilanie 12V DC (10-15V DC) 

pobór prądu:  

     - spoczynkowy 22 mA 

     - maksymalny 104 mA 

ilość kanałów 4 

tryby pracy przekaźników monostabilny, bistabilny, 

dwuklawiszowy 

zakres czasu trybu monostabilnego ~1s-2min20s 

obciążalność:  

     - wyjście przekaźnikowe 1A/24VDC, 1A120VAC  

     - wyjście tranzystorowe S 0,5A/ 12V DC 

     - wyjście sabotażu 50mA/ 12 V DC 

temperatura pracy 0÷ +40 °C 

wilgotność (max) 93±3% 

wymiar 57*90*23 mm 
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GORKE Electronic Sp. z o.o. oświadcza, że wyrób RSU_k04 jest 

zgodny z zasadniczymi wymaganiami oraz innymi stosownymi 

postanowieniami Dyrektyw 2014/53/UE oraz 2011/65/EU. 

 

 

Niniejszy produkt został oznaczony znajdującym się obok 

symbolem co informuje, że po zakończeniu eksploatacji nie 

może on być umieszczany łącznie z innymi odpadami lecz musi 

być przekazany do punktu zbierania zużytego sprzętu w celu 

właściwej jego utylizacji i odzysku surowców. Tym samym 

podejmowane są środki pozwalające zapobiegać negatywnym 

skutkom dla środowiska i zdrowia ludzi mogącym wystąpić 

przy niewłaściwym traktowaniu odpadów. Punkty zbierania 

prowadzone są m.in. przez gminne jednostki organizacyjne 

prowadzące działalność w zakresie odbierania odpadów. 

 

Radiowy Sterownik Uniwersalny typ RSU-K04 z 

kodem zmiennym KELOQ 

Radiowy sterownik uniwersalny składa się z dwóch funkcjo-
nalnie różnych elementów: 

nadajnika (pilota), który w czasie transmisji wysyła fale radiowe 
o częstotliwości 433,92 MHz z zakodowaną informacją 

odbiornika, który po odbiorze poprawnego kodu wykonuje 
zaprogramowane funkcje. 

Ważnym, chociaż często niedocenianym parametrem 
urządzeń zdalnego sterowania jest kod jaki został użyty do łączno-
ści nadajników (pilotów) z odbiornikiem. Bezpieczny system zdal-
nego sterowania powinien spełniać dwa podstawowe wymaga-
nia: używać względnie długich i zmiennych kodów. Obydwa te 
wymagania spełnia kod zmienny KEELOQâ firmy MICROCHIP 
TECHNOLOGY Inc. USA. Ten sposób kodowania jest zastosowany 
w omawianym urządzeniu. Istotą takiego sposobu kodowania jest 
to, że każdy emitowany kod różni się od poprzedniego, co elimi-
nuje możliwość wykorzystania „podsłuchanego„ kodu. Ze względu 
na specyfikę kodu każdy odbiornik musi się nauczyć i zapamiętać 
kod każdego pilota, z którym ma współpracować. 

Aby ułatwić montaż urządzeń, zestawy przeznaczone 
do sprzedaży są gotowe do pracy tzn. nauczone kodów pilotów z 
kompletu i ustawione w tryb pracy: 

-kanały 1,2,3 – bistabilnej 
-kanał 4 – chwilowy. Wszelkie ustawienia producenta 

mogą być zmienione przez osobę instalującą urządzenie po wyko-
naniu odpowiednich procedur. 

Prezentowany odbiornik czterokanałowy typ RSU-K04 
może pracować z 14 pilotami 4-klawiszowymi, 28 pilotami 2-
klawiszowymi, 56 pilotami 1-klawiszowymi lub inną dowolną 
kombinacją pilotów, pod warunkiem, że łączna liczba klawiszy 
pilotów nie przekroczy 56. 



 2. 

INSTRUKCJA OBSŁUGI odbiornika RSU-K04 

Odbiornik może pracować w następujących trybach: 
bistabilny – po odbiorze poprawnego kodu przekaźnik zostaje przełą-

czony do stanu przeciwnego niż ten, w którym się znajdował  
przed odbiorem kodu. 

Monostabilny – po odbiorze poprawnego kodu przekaźnik zostaje 
załączony na czas ustawiony przez użytkownika. 

czasowy – po odbiorze poprawnego kodu przekaźnik zostaje załączony 
i pozostaje w tym stanie do czasu końca transmisji z pilota (tryb 
ten dotyczy tylko kanału 1). 

 
Wyboru trybu pracy oraz czasu dla trybu monostabilnego doko-

nuje się w sposób programowy i nastawny . 
 
Odbiornik jest wyposażony w wyjścia przekaźnikowe NO/NC. 
 
Odbiornik powinien być instalowany w pomieszczeniach za-

mkniętych i suchych, z dala od urządzeń metalowych i elektrycznych: 
pierwsze stanowią ekran dla fal radiowych, drugie mogą zakłócać 
transmisję. 

Zasięg działania urządzenia wynosi 100m w terenie otwartym. 
Jeżeli jednak pomiędzy nadajnikiem a odbiornikiem znajdują się prze-
szkody należy uwzględnić zmniejszenie zasięgu: 

dla drewna i gipsu: 5-20% 
dla cegły: 20-40% 
dla betonu zbrojonego: 40-80% 
przy dużej liczbie ścian metalowych stosowanie systemów radio-

wych nie jest zalecane. 
 
W przypadku zagubienia lub kradzieży pilota należy wykasować 

wszystkie piloty z kanału do którego był wpisany zagubiony pilot, a 
potem ponownie nauczyć odbiornik każdego pilota. 

Jeżeli pamięć odbiornika jest pełna (wpisano 56 klawiszy pilo-
tów) to wpisanie kolejnego, nowego pilota nie powiedzie się. 

1.Wprowadzanie nowego pilota do pamięci odbiornika: 
a) naciśnij przycisk NAUKA na minimum 0,5 s 
b)  odbiornik zamruga diodami 
c) zapali się dioda LED kanału ostatnio uczonego 
d)  wybierz kanał przyciskiem WYBÓR KANAŁU 
e) naciśnij ten klawisz pilota, który ma sterować wybranym kana-

łem 
f)   dioda LED  zgaśnie 
g)  naciśnij ponownie klawisz pilota i trzymaj aż dioda LED zacznie 

mrugać 
h) jeśli rejestracja przebiegła pomyślnie to dioda LED będzie mru-

gać przez około 4 s i zgaśnie. Sprawdź, czy pilot działa poprawnie 
i)  gdy  po  drugim  naciśnięciu  klawisza  pilota  dioda LED w  od-

biorniku  nie  będzie  mrugać,  lecz  zapali  się  na ok. 2 s, to zna-
czy,  że  nauka  nie  przebiegła  poprawnie (wówczas rozpocznij 
rejestrację od początku). 
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2. Ustawienie trybu pracy: 
 
UWAGA! Kanał pierwszy może pracować we wszystkich trzech wcześniej 
omówionych trybach, natomiast pozostałe ( 2-gi, 3-ci i 4-ty ) tylko w bista-
bilnym i chwilowym. 
 
Bistabilny i chwilowy : 
a)  naciśnij przycisk NAUKA na minimum 0,5 s 
b)  odbiornik zamruga diodami 
c)  zapali się dioda LED od kanału ostatnio uczonego 
d)  wybierz kanał przyciskiem WYBÓR KANAŁU 
e)  naciśnij klawisz pilota już zapisanego w tym kanale, krótko gdy tryb 

bistabilny lub długo gdy tryb chwilowy (długo tzn. do zgaszenia diody ) 
f)  dioda LED  zgaśnie i zapali się na chwilę 
g) sprawdź poprawność pracy przekaźnika. 
 
Monostabilny ( dotyczy kanału pierwszego ): 
a) przełóż zworę w pozycję M 
b) za pomocą potencjometru ustaw żądany czas. 
 
Kasowanie pilotów w wybranym kanale 
a)  naciśnij przycisk  NAUKA na minimum 0,5 s 
b)  odbiornik zamruga diodami 
c)  zapali się dioda LED  od kanału ostatnio uczonego 
d) wybierz kanał przyciskiem  WYBÓR KANAŁU 
e) naciśnij przycisk NAUKA  długo (ok.8 s), aż diody LED zaczną mrugać 
f)   diody LED  będą mrugać przez ok. 4 s  i  zgasną  
g)  sprawdź poprawność kasowania. 
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